Pictomat PM2028

Intelligente Kompakt-Kamera

@B ntelligente Kompakt-Kamera als stand-alone System
@ Grafische Parametrierung Uber Tastatur am Kamera-Monitor

@B Einfrieren von Bildern wahrend des Prifbetriebs

[ D Statistik und Grafik wahrend des Prifbetriebs umschaltbar
=M Aufnahme und Auswertung von bis zu 20 Vollbildern pro Sekunde

[ O | Fenster und MeBlinien auch mit variablem Winkel und variabler Gr6Be

[ O | Grafikfarbe abhangig vom Prifergebnis (n.i.O: rot - i.O.: griin)

[ D | Serielle Ubertragung von Klassifikationsergebnissen und MeBergebnissen

[ O | Parameter und Toleranzgrenzen auch Gber Verweise

=M Lagetoleranzausgleich: horizontal, vertikal, winkelabh&ngig

[ D | Kompensation von Helligkeitsschwankungen mit Histogrammalgorithmen
=M Parametrieren von Bildverarbeitungsbefehlen als Eintrége in einer Tabellenzeile
=M Parametrieren von Toleranzen als Eintrage in einer Tabellenzeile

@B Ablaufsteuerung von Bildverarbeitungsbefehlen wahrend des Prifbetriebs

5 ]

Konfiguration der Priifparameter Priifbetrieb
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Technische Daten

CCD-Sensor
Videoausgang
Digitalisierung

Speicherung

Tool-Panel
Decision-Panel

Klassifikation

Condition-Tool

Bildverarbeitungs-

befehle

Einfrieren

Kommunikation

1/3“, 640 x 480 Bildpunkte, progressive Scan, VollbildverschluB bis 1/30.000 s
VGA 640 x 480 Bildpunkte

256 Graustufen, digitale Klemmung

Internes 2 MByte groBes EEProm

max. 250 Bildverarbeitungsbefehle einfiigbar als Zeilen.

max. 64 Bildverarbeitungsergebnisse tolerierbar & logisch verknipfbar.

max. 127 Typen klassifizierbar (Ubertragung seriell).

Die Abarbeitung eines Bildverarbeitungsbefehls wird separat anhand von Zustanden zugelassen:

e  generelle Freigabe.

e generelles Sperren.

e Ausfihren beim Booten der Kamera.

e Digitale Eingénge gesetzt oder nicht.

. Verweis auf einstellbares Bildverarbeitungsergebnis.

Circle:

Position einer Kante auf einem Kreis erfassen
Oberflachenanalyse auf einem Kreis

. Measure:
=  Scan:
Line:

Anzahl von Kanten z&hlen
Position einer Kante erfassen

e  Count Edge:
. Measure:

Filter:

e Clip: Grauwerte auBerhalb zweier Schwellen auf 0 bzw. 255 setzen

. Fill: Fenster mit einem parametrierbaren Grauwert fillen

. Diverse: Filterfunktionen wie Laplace, Sobel, Median, Min, Max

e LUT: Grauwert Lookup-Tabellenoperation

Math:

e  (diverse)

Ref:

e XY: Kompensation von horizontalen / vertikalen Positionsédnderungen
e XY360°: zusétzliche Winkelkompensation um bis zu 360°

. XYRotate: zusétzliche Winkelkompensation bei Winkeln bis 45°

. Frame: dynamische Anderung von Fenstergré3en

RLC:

. Histogram: Histogram auf beliebige zusammengehdrige Objekte

Special:

. DSTReset: Zuricksetzen von Bildspeichern

. Goto: Bedingte Spriinge im Programmablauf

. Load/Save Variable(n) in/aus Datei speichern/lesen

e  Scale: Normierung der Bildpunkte (mm, inch, usw.)

e  SelResult: Ergebnissauswahl

e  SerialOut Serielle Ausgabe von Zeichen oder auch Zeichenketten

Window:

. BlobCut: Analyse von zusammenhangenden Bildpunkten eines Grauwertebereiches
. Contour: Erfassen von XY-Koordinaten einer Kontur

. Correlation: Mustersuche im Graubild

. Histogram: Histogrammanalyse

e  XY-List: Pixelgenaue Antastung von Kantenverlaufen

XY-List:

[ Append: Anfligen weiterer XY-Listen

e  BestCircle: Berechnen eines Bestkreises anhand von XY-Koordinaten

e  BestLine: Berechnen einer Ausgleichsgeraden anhand von XY-Koordinaten
e Clip: Abtrennen einer YX-Liste, deren Koordinaten sich in einem Fenster befinden
. DistContPnt: Konturabstande zu einem festgelegten Punkt

. DistLineLine: Abstandsberechnung zweier Geraden

. DistLinePnt: Geradenabstand zu einem festgelegten Punkt

W éhrend des Priifbetriebs werden die Bilder am Monitor dargestellt:
1. Fehler, letzter Fehler, nachstes Bild oder jedes Bild

Ubertragen von Kameradateien vom und zum PC iiber Terminalprogramm.
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